Tobbszalu programozas

LEGO Kor robotika tanfolyam




Fuggvények

C-hez hasonld szintaxis

Csak inline
Van visszatérési ertéke (fontos)
Akarmennyi lehet belbluk
Szintaxis:
inline <visszitésesi tipus><nev>(<param>)
Ritkan hasznalatos
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Szubrutinok

C-s fuggvenyhez hasonlo mukodés
Nincs visszatérési értéeke
Maximum 255 db

Nincs névtulterhelés

Szintaxis:

sub <név> (<parameéterek>)
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Taskok

Legfontosabb mulveletvégzesi egyseg
Kell legyen task main()
Maximum 255 db
Nincs paraméter
Parhuzamos futas
Szintaxis:
task <név> ()
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Taskok életciklusa

Keletkezés:

Csak mikor a hivo task lefutott

Start: csak egy inditasa

Precedes: egyszerre tobb inditasa parhuzamosan
Lezarodas:

Fuggvenytorzs vegén

Stop: kivulrol megallitva

ExitTo: aktudlis task befejezése, és atlépés U] taskra
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Konkurens folyamatok vezerlése

Mi a probléma?
Parhuzamos muavelet végrehajtas
K6z06s erdforras egyidejd hasznalata
Nincs felUgyeld Operacios rendszer
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Mi a hiba?

task main()

{

Precedes(move_square, check sensors);

SetSensorTouch(IN 1);
}

task move_square()

{
while (true)
{
OnFwd (OUT_AC, 75);
Wait(1000);
OnRev(OUT_C, 75);
Wait(500);
}
}
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task check_sensors()

{

while (true)

{

if (SENSOR_1 == 1)

{

OnRev(OUT_AC, 75);
Wait(500);
OnFwd (OUT_A, 75);
Wait(500);
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Konkurens folyamatok vezerlése

Megoldas: Szemafor

Mi is ez?

Tipusai
Binaris (leggyakoribb)
Inkrementalis
Tobballapotu

Rajta vegezhetd malveletek
Lefoglalas
Felszabaditas

Elemi mavelet
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Konkurens folyamatok vezerlése

Szemafor implementalasa NXC-ben
Bool tipusu valtozé:
Két allapota a true és false

Foglalas globélis valtozénak val6 értékadas (NEM ELEMI MUVELET!)
Varakozas until(s); vagy while (!s);

Mutex (MUTual EXtension):
Specialis NXT tipus (mutes)

Foglalas Acquire(s); fUggvénnyel, amely a valtozo felszabadulasaig varakozik is.
ELEMI MUVELET!

Felszabaditas Release(); fuggvénnyel
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Bool hasznalataval

bool semaphor = false;
task move_square()

{
while (true)

{
until(semaphor);
semaphor = true;
OnFwd (OUT_AC, 75);
Wait(1000);
OnRev(OUT_C, 75);
Wait(500);

semaphor = false;
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task check_sensors()

{
while (true)
{
if (SENSOR_1 == 1)
{
until(semaphor);
semaphor = true;
OnRev(OUT_AC, 75);
Wait(500);
OnFwd(OUT_A, 75);
Wait(500);
semaphor = false;
}
}
}
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Mutex hasznalataval

mutex semaphor;

task move_square()

{

while (true)

{
Acquire(semaphor);
OnFwd(OUT_AC, 75);
Wait(1000);
OnRev(0OUT_C, 75);
Wait(500);
Release(semaphor);

}
}
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task check_sensors()

{
while (true)

{

if (SENSOR_ 1 == 1)

{
Acquire(semaphor);
OnRev(OUT_AC, 75);
Wait(500);
OnFwd(OUT_A, 75);
Wait(500);

Release(semaphor);
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Konkurens folyamatok vezerlése

Mire kell figyelni?
Szemafor foglalasa legyen
Szemafor felszabaditasa legyen
Holtpont
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Holtpont
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Feladat KOR

Készits olyan programot, amely az NXT-t haromszog uton
vezerli, de ha az NXT tul kozel kerulne valamihez 180°-ot fordul.

Egeszitsuk ki a feladatot ugy, hogy az NXT tegyen 90°-0s
fordulatot jobbra, amennyiben piros szint lat a padlon.

Egeszitsuk ki a fenti feladatot ugy, hogy az NXT touch szenzorat
megnyomva az NXT leall, majd kiirja az LCD kijelzOn a feladat
végrehajtasa kozben megtett Ut hosszat cm-ben.
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